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Ανακοίνωση Παρουσίασης Διπλωματικής Εργασίας

O φοιτητής του τμήματος ΗΜΜΥ κος Ευστράτιος Ζακατήρας θα παρουσιάσει τη διπλωματική του εργασία με τίτλο: 
«Μελέτη και υλοποίηση ελεγκτή τροποποιημένου ρυθμιστή στροφών κινητήρων για μείωση ρευμάτων διαρροής»
«Study and implementation of a controller for a modified motor drive to reduce leakage currents»

Η παρουσίαση θα πραγματοποιηθεί την Πέμπτη 19/2/2026, στις 4.30μ.μ. μέσω Τηλεδιάσκεψης, στον ακόλουθο σύνδεσμο:
https://meet.google.com/vqr-adqa-ygr

Ακολουθεί η περίληψη της εργασίας:
Η παρούσα εργασία επικεντρώνεται στη μελέτη και βελτιστοποίηση διατάξεων που τροφοδοτούν ηλεκτρικούς κινητήρες μέσω αντιστροφέων τύπου PWM (Pulse Width Modulation). Η ταχεία εναλλαγή της κοινής τάσης (common-mode voltage) που προκαλείται από τη λειτουργία των διακοπτικών στοιχείων του αντιστροφέα δημιουργεί ρεύματα διαρροής μέσω των παρασιτικών χωρητικοτήτων του κινητήρα προς τη γείωση, οδηγώντας σε ανεπιθύμητα φαινόμενα όπως ηλεκτρομαγνητικές παρεμβολές, καταπόνηση της μόνωσης, αύξηση θερμικών απωλειών και πρόωρες αστοχίες στα ρουλεμάν. Έχουν προταθεί ποικίλες μέθοδοι αντιμετώπισης του προβλήματος, όπως φίλτρα κοινής λειτουργίας, πολυεπίπεδοι αντιστροφείς, ειδικές PWM τεχνικές και μετασχηματιστές απομόνωσης. Ωστόσο, οι λύσεις αυτές είτε δεν επιτυγχάνουν πλήρη εξάλειψη των ρευμάτων διαρροής είτε αυξάνουν σημαντικά το κόστος και την πολυπλοκότητα του συστήματος. Στόχος της εργασίας είναι η μελέτη και η υλοποίηση της μεθόδου ελέγχου ενός τροποποιημένου κυκλώματος στη DC πλευρά του αντιστροφέα το οποίο περιλαμβάνει  δύο συμμετρικά υποσυστήματα με πυκνωτές, thyristor και IGBT που εναλλάσσονται μέσω συμπληρωματικών σημάτων ελέγχου, αποτρέποντας οποιαδήποτε απευθείας ηλεκτρική σύνδεση μεταξύ της DC πηγής και του κινητήρα.  Το κύκλωμα και ο έλεγχος του προσομοιώθηκαν σε περιβάλλον MATLAB/Simulink ενώ παράλληλα πραγματοποιήθηκε  πειραματική υλοποίηση του ελεγκτή σε μικροελεγκτή TI C2000 LAUNCHXL-F28379D και επικύρωσή του με τη χρήση του συστήματος Typhoon HIL 402. Το HIL 402 αποτελεί σύστημα προσομοίωσης σε πραγματικό χρόνο, σχεδιασμένο για την ανάπτυξη, τον έλεγχο και τη δοκιμή ηλεκτρονικών συστημάτων χωρίς την ανάγκη άμεσης εφαρμογής σε πραγματικούς μετατροπείς κατά τα πρώτα στάδια ανάπτυξης. Κατέστη έτσι δυνατή η υλοποίηση του ελεγκτή και η εξαγωγή των απαραίτητων πειραματικών αποτελεσμάτων. Τα αποτελέσματα αυτά παρουσιάζονται και αναλύονται, ώστε να επιβεβαιωθεί η ορθότητα της θεωρητικής ανάλυσης.
							
Ο Επιβλέπων Καθηγητής

Γεώργιος Ορφανουδάκης, 
Επίκ. καθηγητής
image1.png





